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Modul pro procesory PIC16F87x v pouzdru TQFP44

Milan Horkel

Dalsi standardni procesorovy modul pro procesory MICROCHIP
rady PIC16F87x v pouzdru TQFP44. Tyto procesory maji pomérné
hodné periferii a vstupnich a vystupnich vyvodu a sou¢asné malou
spotrebu. Lze pouZit i dalSi procesory v pouzdru TQFP44.
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1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

PIC16F874 / 877/ 874A / “
Procesor RTTA 747 /777 . A dalsi v pouzdru TQFP44
Napéjeni 20-55V Dle procesoru a krystalu
Programovani ISP 6 PIN
Rozméry 51x 61 x 16 mm Vyska na zakladnou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Procesorovy modul je pokracovanim ptedchozich modultl pro procesory fadu PIC16F87x
v pouzdrech o 28 vyvodech.

2.2. Zapojeni modulu

Krom¢ samotného procesoru, ktery je pripajen jsou na desce pomocné obvody pro tento procesor.
Prvnim z nich je programovaci konektor J46 pro ISP programovani procesoru. Déle jsou zde
krystaly pro hlavni oscilator a pro oscilator RTC (¢asovac¢ T1). Krystaly obvykle neosazujeme
pfimo ale osazujeme jen konektorové dutinky, aby bylo mozno pouzit krystaly dle potfeby. Déle je
deska vybavena tla¢itkem RESET. Pro praci s A/D pfevodnikem jsou piimo na desce filtra¢ni
kondenzatory, které je mozné propojkami ptipojit na vstupy pro referencni napé€ti. Pro praci

s komunikaci I2C jsou zde PullUp odpory volitelné propojkami. V ptipadé¢ rozsahlejsich 12C
sbérnice je vhodné zmensit hodnotu PullUp odporii aZ k hodnoté 3k3.
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Napéjeci obvod je doplnén ochrannou diodou D1 proti ptepdlovani zdroje. Pfedpoklada se, ze zdroj
je opatfen omezenim proudu na néjakou rozumnou hodnotu. Pfed opacné pfipojenym
akumuldtorem nema dioda D1 Sanci.

C10 R5
1 2 1 2
956 {211 vs7 62 {2 Je3
10nF 10k
Cc11 R6
1 2 1 2
958 [——{ 211 yso  yes {21 Jes
10nF 10k
Cc12 R7
960 {21 vt 66 {21 Jo7
10nF 10k

SPARE PARTS

Deska déle obsahuje pomocné pole odport a kondenzétort pro obecné pouziti.
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2.3. Mechanicka konstrukce

Standardni modul do stavebnice s rohovymi upeviiovacimi sloupky.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

Pocet Reference
Odpory

R2 100

R1,R3,R4,R5, R6,R7 10k
Keramicke kondenzdatory

Ce6, C7 22pF

C8, C9 33pF

C4,Cs5,C10,C11,C12  10nF

CL,C2 100nF
Elektrolytické kondenzatory

C3 10uF/6.3V
Diody

D1 1N4007
Integrované obvody

Ul PIC16F877A/PT
Krystaly

X1 4.0MHz

X2 32768Hz

Mechanické soucastky
J1-J11, J12-J22,

123-133, J34-144 TUMP2xll 3

J47,J48, J49, J50, J51, 2

J52, 153, J54, 155 TUMP2 5

J46 JUMP6 S

145 JUMP2X3 =

J56+J58+J60,

J57+J59+J61,

162+164-166, TUMP3

J63+J65+J67 Na misto krystalil je mozné osadit dutinky

SW1 P-B1720 z precizni patice, aby bylo moZzné pouZit
Konstrukcni soucastky 5 libovolny krystal bez nutnosti pajeni.

4x Sroub M3x12 ” , oy e

4x Podlozka M3 Pti nahrazovani procesorti fady 87x jinymi, je

Ax Sloupek M3x5 nebytné ovéfit, zda uvazovany procesor ma

shodné (kompatibilni) zapojeni vyvodil.

3.2. Oziveni

Neni co ozivovat. Kontrolujeme orientaci zapajeni procesoru, zkraty a rozumny proud pii pfipojeni
napajeni, ktery pro procesory PIC byva v desetinach a v celych miliampérech.
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