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Jednoduchý návod na postavení GPS navigátoru z MLAB modulů a GPS modulu LEADTEK LR9552
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1. Seznam modulů
	Modul
	Název
	Výrobce

	1
	GPS modul LR9552 (rs232 rozhraní)
	LEADTEK  (prodává www.sectron.cz)

	2
	PIC16F87xDIL2801A (cpu 16F876A)
	MLAB

	3
	RS232SINGLE01A (rs232 rozhrani)
	MLAB

	4
	LCD2L4P01A (LCD + tlačítka)
	MLAB

	5
	PICICD01B (programátor PIC)
	MLAB

	6
	Akumulátor 3,7V nebo baterie 4,5V
	


2. Propojení modulů
2.1. Úvodem
Na provoz GPS navigátoru je potřeba celkem 3 MLAB moduly (PIC16F87xDIL2801A, RS232SINGLE01A, LCD2L4P01A) + GPS modul LEADTEK a zdroj napájení (baterie, akumulátor). Místo modulu PIC16F87xDIL2801A lze použít samozřejmně modul v smd mariantě PIC16F87xSO2801A. Dále je potřeba modul k naprogramování procesoru PIC (PICICD01B). Místo modulu PICICD01B lze použít jiný vhodný k naprogramování CPU PIC. GPS modul LR9552 od výrobce LEADTEK se prodává ve dvou variantách. Ve variantě s TTL rozhraním a ve variantě s RS232 rozhraním. V uvedené konstrukci je použita varianta s RS232 rozhraním. Není ale problém s drobnou upravou v zapojení použít modul s TTL rozhraním.

 GPSnavigator byl navržen k hledání geocache a bodů zájmů, které uživatel do konstrukce nahraje pomocí seriového rozhraní z PC.Modifikací SW lze z konstrukce vyhotovit různá zářízení využívající gps.

Srdcem celé kontrukce je GPS modul LEADTEK, který vysílá gps zdrávy.Zprávy se vysílájí ve formatu NMEA nebo SIRF. Popis těchto zpráv je nad rámec tohoto dokumentu. Zde se omezím jen na jednu zprávu  RMC ve formátu NMEA. Další zprávy a jejich popis lze nalézt na internetu. Stačí ve vyhledávači zadat výraz „NMEA GPS“ apod. Upozorňuji, že přesný popis NEMA zpráv podléhá licenčním poplatkům. 
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