Modul pro praci s procesory ARM rady STM32

Jakub Kakona, Miroslav Janas, kaklik@mlab.cz

3. cervence 2013

Abstrakt

J“D_onaloq {

ND_analog STM32F10xRxTO1A

c3 www.mlab.cz
ja, kaklik 2011




Obsah

1 Technické parametry

2 Popis konstrukce
2.1 Zapojeni . . . ... e e
2.2 OdrusSeni . . . . . . . e

3 Vyroba a testovani
3.1 Osazeni . . . . . . . e e

4 Programové vybaveni

1 Technické parametry

Parametr Hodnota | Poznamka
Napajeci napéti +5V 300mA
Progra < 30dB




2 Popis konstrukce

2.1 Zapojeni
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2.2 Odruseni

Procesorovy modul muze byt ¢astou pricinou vzniku interferenci v elektronickém zatizeni.
Zvlasté pokud zarizeni obsahuje i analogové obvody pracujicimi s malymi signély. Je proto
vhodné tento modul umistovat oddélené od citlivych obvodii a tyto obvody z tohoto
modulu nenapéjet.

3 Vyroba a testovani

3.1 Osazeni
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Obrazek 1: Osazovaci plan horni a spodni strany plosného spoje
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4 Programové vybaveni

Reference

[1] Puavodni konstrukce odkaz na nejakou zajimavou konstrukei
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