RS232SINGLEOTA ML A

Prevodnik RS$232 — TTL

Milan Horkel, Petr FiSer

Modul slouZi jako prevodnik urovni pro pripojeni RS232

k procesoru. UmoZriuje prevod datovych signaltd RX/TX a jednoho
paru signalt fizeni prenosu RTS/CTS nebo DTR/DSR. Signaly
RS232 jsou vyvedeny na hiebinek.
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1.Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Datové signdly RX/TX

Signdly fizeni pfenosu RTS/CTS nebo DTR/DSR Volba propojkami

Zapojeni rozhrani DTE (host) \I]{(I;Iéektor Je stejny jako port
Napéjeni +5V

Vyska je méfend od zdkladny,

Rozméry 51x 41 x 20mm bez konektoru.
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2.Popis konstrukce

2.1.Uvodem

Jedna se o jednoduchy modul pro pfipojeni signali drovni RS232 na zafizeni s trovnémi TTL. Pro
moznost piimého zpracovani signalit RS232 (napiiklad pro vzbouzeni procesoru) jsou signaly
RS232 vyvedeny kromé konektoru DB9Y jesté na devitipinovy hiebinek J6.

v

Pro spojeni s pocitatem PC se pouZzivd kiiZeny (null-modem) kabel.

2.2.Zapojeni modulu

Zapojeni je katalogové. Je vhodné pouZit novéjsi obvod 232 aby stacily kondenzéitory 100nF.
U nékterych obvodt miZe byt tieba zvétsit hodnoty kondenzatorti nabojové pumpy. V praxi se
ukazuje, Ze modul Uspésné funguje i pfi snizeném napdjeni. Zde pak samoziejmé zélezi na
komunikacni rychlosti, drovni ruseni a kvalité¢ pfevodniku na protilehlé stran¢ kabelu.
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Propojky J4 a J5 umoziiuji volbu potvrzovani RTS/CTS a DTR/DSR. Zapojeni je doplnéno
ochrannou diodou D1 proti pfep6lovani napdjeni.

=
S
oS

O
L_
i —

(f
10

~ POWER

D
> N

—}

2.3.Vyznam signall rozhrani RS232

2.3.1.Vyznam signalul rozhrani (strana host)

Pin | Signal (obvod) |Nazev Vyznam Smér
5 |GND (102) Ground Signdlova zem -
3 |TXD (103) Transmit Data Vysilana data >
2 |RXD (104) Receive Data Pfijimana data &«
7 |RTS (105) Request to Send Vysilej >
8 |CTS (106) Clear to Send Muizes posilat data &«
4 |DTR (108/1) Data Terminal Ready |Pfipoj se na vedeni >
6 |DSR (107) Data Send Ready Pfipojeno na vedeni | <«
1 |[DCD (109) Data Carrier Detect Platna data <«
9 |RI(125) Ring Indicator Zvonek &
2.3.2.Zapojeni kfizeného (null-modem) kabelu
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2.4.Mechanicka konstrukce

Mechanick4 konstrukce je standardni modul stavebnice.

Odpory
R1,R2,R3, R4 10k R0O805

Keramické kondenzatory

Cl,C2,C3,C4 1 00nF C0805
C5
Diody

DI IN4007 DO41

Integrované obvody

Ul MAX232SMD SO16_150
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Mechanické soucastky

J14J2 JUMP2x3
J4,35 JUMP3

J3 JUMP2x4
J6 JUMP9
ot 13a1s TUMPI
J7 DB9M_90

Konstrukcni soucdstky

Sroub M3x12 kifzovy s
4ks )

valcovou hlavou
8ks Matice M3
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3.0sazeni a oziveni

3.1.0sazeni

Pozor na to, Ze obvody MAX?232 existuji v ,,Sirokém* a ,,izkém* pouzdru SO. Zde je pouZito uzké
varianty obvodu. Néktefi prodejci tato pouzdra nerozliSuji.
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