Modul prevodniku TTL na CAN - TTLCANO1B
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Abstrakt

Modul je uréen pro pripojeni procesorovych modulu na fyzickou vrstvu sbérnice
CAN.
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1 Technické parametry

Parametr Hodnota | Poznamka
Napajeci napéti +5V 30 mA
Pracovni napéti vstuptu do + 5V
Maximalni budici proud vystupu | max 60 mA




2 Popis konstrukce

2.1 Zapojeni

Modul obsahuje zdkladni ochranu proti prepéfovym gpickdm a terminacni rezistor ktery
lze juperem odpojit, coz je vhodné u modulu, které jsou zapojeny uprostied sbérnice.
Datové vyvody jsou vyvedeny na hiebinky ve standardni konfiguraci MLAB, ktera je
vhodna pro kratsi mezimodulové spoje. V ptipadé potieby pouziti modulu na delsi spoj
(desitky metri) je vhodné k modulu pridat ochranné transily pro zvyseni odolnosti proti
prepéti. To lze udélat pripojenim konverzniho modulu s konektorem RJ45. Pak lze pouzit
standardni UTP patch kabely, které jsou vhodné pro vedeni na delsi vzdalenosti.
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2.2 Odruseni

Vyzatovani je v pripadé modulu znacné potlaceno differencni fyzickou vrstvou sbérnice.
K jeji spravné funkci je ale potieba vyuzivat kroucenych paru. Pro vedeni signalu CAN
jsou proto vhodné napiiklad UTP kabely. Kde signaly CAN jsou vedeny po jednom dif-
ferencnim paru.

3 Vyroba a testovani

Modul se testuje optickou kontrolou spoju a néslednym pripojenim na laboratorni zdroj
s omezenim proudu. Dale by po pripojeni dvou modulu k USBRS23201B a nastaveni
jednoho modulu na piijem a druhy na vysilani mélo byt mozné posilat znaky. Podrobnéji
je tento testovaci postup popsan na wiki [1].

3.1 Osazeni

Modul se osazuje standardnim zpusobem pozivanym pro SMD soucdastky.

M1 J4 M4
‘| EE
= N
A6 |7 B
0 g T
M2 u3 30

Obrazek 1: Osazovaci plan horni a spodni strany plosného spoje

Pocet | Oznaceni Typ Pouzdro
1 C1 C0805 1uF
1 C2 C0805 100nF
1 D3 SMA M4
1 J1 JUMP2 | Terminator
1 J2 JUMP2X5 | JUMP2X5
4 J3,J5,J6,J7 | JUMP2X1 | JUMP2X1
1 J4 JUMP2X3 | JUMP2X3
2 R1,R2 R1206 10
1 R3 R0O805 10k
1 R4 R1206 120
1 U2 SO8.150 | TJA1050T

Tabulka 1: Seznam soucastek osazovanych na desku plosného spoje.



4 Programové vybaveni

Samotny modul pro svoje fungovani nepotiebuje specialni firmware. Lze jej provozovat i
na jinych protokolech, nez CAN. Modul pouze vytvaii fyzickou vrstvu této sbérnice.
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[1] TTLCAN MLAB wiki Prevodnik tirovni TTL a CAN TTLCANO01B
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