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HBRIDGEOQO1B — budi¢ motoru

Jakub Kakona, Milan Horkel

Modul slouZzi jako vykonovy budi¢ pro dvojici komutatorovych motort
nebo pro jeden krokovy motor.
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1. Technické parametry
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Parametr Hodnota Poznamka

Pocet kanala 2x plny most Sepnuti indikovano LED
Napéjeni +4V.+16V

Vlastni spotfeba 20mA / 80mA / 120mA g{’,p?‘fg\‘,’?"l“ég"“ﬁ pfi napdjen
Zatizitelnost 2x 1.5A

Vstupni trovné Un=0.8V Up=2.0V Kompatibilni s TTL

Rozméry

60.5x40.5x20mm

Vyska nad upeviiovaci deskou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Modul je urcen jako levny vykonovy vystup pro ovladani motorti a jinych vykonovych periférii,
které neni mozné piimo pfipojit k vystupim mikroprocesoru. Modul obsahuje dva shodné uplné
mosty, které je mozné nezavisle ovladat pomoci celkem 4 vstupi. Ovladani je dano pravdivostni

tabulkou.
Vstup Vystup
B A QB QA
L L 77 77
L H HH LL
H L LL HH
H H HH LL

H a L znamena vstupni TTL Grovné
HH a LL znamena vysoké a nizké napé€ti na vykonovém vystupu, ZZ znamend odpojeny vystup

2.2. Zapojeni modulu

Zapojeni mostu AB je nasledujici. Most CD je zapojen shodné. Soucastky prvniho mostu maji
index zacinajici 100, u druhého mostu pak 200.

Vstup Vystup
D C QD QC
L L 77 77
L H HH LL
H L LL HH
H H HH LL
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Zapojeni mostu ptimo vychazi ze zapojeni Cinskych auticek na dalkové ovladani. Na vstupech
modulu jsou ptes odpor ptipojeny tranzistory Q105 a Q106, které ptes indikacni diody D105 a
D106 zabezpecuji vazbu mezi pravou a levou ¢asti H mistku. Tyto tranzistory budi vykonové
spinaci tranzistory Q100/Q102 a Q101/Q104 (budi se vzdy 2 tranzistory kiizem). Tranzistor Q107
blokuje soucasné sepnuti obou polovin H mustku. Zkratovy proud by mohl znicit vykonové

tranzistory.
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JUMP2X4
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L

POWER 5..12V

Napajeci obvod obsahuje ochrannou diodu, kterd omezuje napéjeci napéti nespravné polarity na
bezpecnou velikost. Pfedpokladem fungovani této ochrany je pfipojeni na napajeci zdroj, ktery

nedokaze znicit diodu D1.

2.3. Omezeni konstrukce

Hlavnim omezeni konstrukce spociva v tom, Ze se pii vyrazné zméné napajeciho napéti vyrazné
meéni buzeni tranzistorii. Pokud bude pouzivan mistek spise pii vysSich napdjecich napétich je
vhodné zvétsit odpory R105/R106 tak, aby byly tranzistory spravné buzené. V piipad¢ potieby je
mozn¢é tranzistory opatfit chladi¢em.

2.4. Mechanicka konstrukce

Modul je realizovan na jednostranné desce plosnych spoju. V rozich plosného spoje jsou Ctyii
upevinovaci otvory pro Srouby M3.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

cw v

(tranzistory, kondenzatory). U tranzistori je tieba dat pozor na spravnou polaritu. Na strané spoji
jsou osazeny pouze odbuzovaci SMD odpory (vSechny jsou stejné).

Misto uvedenych BD135/BD136 je mozné pouzit i BD139/BD140 nebo jiné podobné tranzistory.
Pozor na zapojeni vyvodu a polaritu NPN a PNP.
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Odpory
R105,R106,R205,R206 220
R107,R108,R207,R208 680
R101,R102,R103,R104,

R201,R202,R203,R204 680 SMD R0805

R109,R209 10k
Keramické kondenzatory

Cl 100n
Elektrolytickeé kondenzatory

C2 100uF/16V
Diody

D1 1N4007

D101,D102,D103,D104,
D201,D202,D203,D204

Diody LED
D105,D106,D0205,0206 LED3mm, Cervené

IN5818

Tranzistory
Q101,Q103,Q201,Q203 BDI136
Q102,Q104,Q202,Q204 BDI35
Q105,Q106,Q107,

Q205.0206.Q207 BC337
Mechanické soucastky
I JUMP2X4
J101+J102+J201+J202  JUMP2X4
J103,J203 JUMP2X3
Konstrukcni soucastky
4ks Sroub M3x12 kiizovy s valcovou hlavou
4ks Podlozka M3
4ks Distan¢ni sloupek M3x5

3.2. Oziveni

Pokud jsou pouzity fungujici soucastky a spoje jsou spravné provedené bude modul fungovat
napoprvé. Pro jistotu je vhodné pfi prvnim zapnuti pouzit regulovatelny zdroj a pii postupném
zvySovani napdjeciho napéti zkontrolovat, zda je spotieba v rozumnych mezich.
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