DRV8835HB01A

MILAB

2 X plny H-most s Imax 1.5 A

Jan Chroust

Zakladem je obvod DRV8835, ktery obsahuje dva plné H-mosty,
takZze umoznuje fizeni dvou motord v rozsahu napéti 2 V - 11V a
maximalniho proudu 1.5 A. Vyhodu je mozZnost paralelniho spojeni
téchto dvou mostu a ziskani moznosti fizeni az 3A zarizeni. V
posledni fadé je moznée vyuzit modul pro fizeni krokového motoru.

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka
Napajeni elektroniky 2V-7V
Napégjeni silové 2V-11V Max. 3 A

Vyuziti 2XH-most 1.5 A
1 x H-most 3 A
Integrovany obvod DRV8835
Rozméry 40.13 x 29.97 X 16 mm Vyska nad zakladni deskou
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni
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Oznadeni Typ Pouzdro Pocet
C2,C1 100nF SMD-0805 2
C3 100uF TantalC_SizeD_Reflow 1
D1 BZV55C-5,6V | Diode-MiniMELF_Standard 1
D2 M4 Diode-SMA _Standard 1
J1 JUMP_3X2 Straight_2x03 1
J3,J4,J5,]6 JUMP_2x1 Straight_2x01 4
J7 JUMP2_2x1 Straight_2x01 1
J8,J9,J10,J11,J12,J13 WAGO256 WAGO256 6
M1,M2,M3,M4 HOLE MountingHole_3mm 4
R1,R2 22k SMD-0805 2
Ul DRV8835 WSON-12 1
J2 CONNL1_ 1 Straight_1x01 1

VM neosazovat z diivodu bezpecnosti.
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3.2. Oziveni

Po osazeni modulu je dobré provést vizualni kontrolu, ptipadné proméfit, zda na napédjeni neni
zkrat. Dalsi oziveni neni potieba.

V zédkladnim nastaveni je MODE nastaven na log. 0. Toto nastaveni odpovidda modu IN/IN, kter¢ je
urcené pro fizené klasickych DC motori. Pii vlozeni propojky na pozici MODE, dojde k nastaveni
do m6du PHASE/ENABLE (vhodné pro krokovy motor).

Table 2. IN/IN MODE

MODE xIN1 xIN2 x0OUT1 x0UuT2 (Egmcg.lroor;)
0 0 0 z d Coast
0 0 1 L H Reverse
0 1 0 H L Forward
0 1 1 L L Brake
Table 3. PHASE/ENABLE MODE
MODE xENABLE xPHASE x0UT1 x0UT2 (EgNMCJ.:.Oo:)
1 0 X L Brake
1 1 Reverse
1 1 0 H L Forward

Svorkovnice VMOTOR slouzi pro napajeni silové ¢asti. Je mozné propojkou na pozici VM napéjet
110 z tohoto napéti (tento pin se standardné neosazuje, z divodu moZnosti nechténého piipojeni,
které by v hor§im pfipadé mohlo znamenat zniceni 10, protoze napajeni IO musi byt v rozsahu 2V-
5V, ale motor je mozné napajet az 11V)

Tyto informace by méli byt dostadujici pro zdarné rozfungovani. Uplné parametry je mozné vy<ist
v dokumentac¢nim listu obvodu DRV8835.

Upozornéni: ptipojované stejnosmérné motory musi mit vyfeSené odruSeni. V opaném piipadé by
zadné. Pokud neni jisté, zda motor ma vnitini odrusovaci obvody, tak je lepsi udélat vlastni externi
odruSeni.

Presnéjsi popis problému: http://robodoupe.cz/2014/odrusovani-stejnosmernych-motoru-i/
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