HBSTEPO1A

MILAB

HBSTEPO1A — Budi¢ krokovych motoru

Jan Chroust

Budi¢ krokovych motort s integrovanym obvodem L6470.

1. Technické parametry

Parametr

Hodnota

Poznamka

Napijeni

Procesor

Spotieba

Rozméry
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HBSTEPO1A ML, A

2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

2.2. Zapojeni modulu
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2.3. Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni modul do stavebnice s upevitovacimi rohovymi sloupky.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni
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eosazuje se
Keramické kondenzatory

22pF

10nF

100nF
Elektrolytické kondenzatory

22uF/6.3V
Indukcnosti

10uH
Diody

1N4007SMD

Integrované obvody

Krystaly

Mechanické soucastky

Konstrukcni soucdstky
4ks

4ks
4ks
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#
#32 768Hz

JUMP2x8

JUMP2X3

JUMP3

P-B1720

Sroub M3x12 kifzovy
s valcovou hlavou

Podlozka M3

Distanc¢ni sloupek
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M3x5

3.2. Oziveni

Je tfeba zajistit odvrtani médeéné vrstvy s prokovem u pinu konektoru SV7, ktery je pfipojen na
GND.

4. Konfigura€ni slova ATmega8

5. Ukazkovy program
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