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HBSTEPO1B — Budi¢ krokovych motoru

Jan Chroust

Budi¢ bipolarnich krokovych motort s integrovanym obvodem
L6470, ktery umoZriuje mikrokrokovani. Obvod umoZznuje fizeni
motort v rozmezi 8 - 45 V a konstantnim proudu 3 A (Spickové 7 A).

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka
Napijeni 5V nebo 3,3V (interni regulator 3V) | Napgjeni obvodu
Rozhrani SPI

Integrovany obvod L6470

Spinaci vlastnosti

8V - 45V (3A - $pickové 7 A)

Dle spinaného napéti, je tfeba
volit kondenzatory S
dostate¢nym provoznim napétim

Mikrokrokovani

A7 128 mikrokroku na krok

Rozmér

40,1 x 50,6 x 16 mm
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Obvod se hodi pro fizeni bipolarnich krokovych motorti v rozmezi 8 V - 45 V (tomuto napéti musi
odpovidat provozni napéti kondenzatorti) a proudu 3 A (7 A Spickove). Tyto parametry jsou
dosazeny bez ptidavného chlazeni. Komunikace probiha pies rozhrani SP1. Velkou vyhodou
modulu je moznost mikrokrokovani az do 128mikrokrokt na jeden krok. Obvod obsahuje v§echny
zékladni ochrany (proudova, teplotni....). Kompletni vlastnosti obvodu je mozné dohledat v
dokumentaci obvodu L6470.

Pro piipojeni koncového spinace je ur¢en na modulu pin SW, ktery je ptipojen k pinu
integrovaného obvodu SW pres filtr (C14,R6). Vedle pinu SW je vyvedeno GND. Pin je oSetien
pull-up rezistorem, takze pfi nevyuziti neni potieba zadného oSetteni.

Pro napéjeni integrovaného obvodu z napajeni krokového motoru (VSS) je potieba umistit jumper
mezi piny VREG a VDD. Interni regulator generuje napéti 3V. V opacném piipad€ je mozné
pripojit externi napajeni na hfebinek POWER 10 (3,3V nebo 5V).

Pin ADCIN slouzi jako zpétna vazba pro IO. Standardné staci pfipojeni pinu pomoci jumperu k
déli¢i umisténém na PCB.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni
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3.1.1. Seznam soucastek

Oznaceni Typ Pouzdro Po¢
J5,J4, J23,J22,J21,J20 CONN1_1 WAGO256 6
R5,R3,R2,R1 1k SMD-0805 4
R4 68k SMD-0805 1
P4,P3,P2,P1 sroub MountingHole_3mm 4
J25,J24,J19,J18,J27,126 CONN1_1 Straight_1x01 6
J15,J14,J13,J11,J10,J9,J8,J7,36,J3,J2,J1,J12 | JUMP_2x1 Straight_2x01 13
D4 BZV55C-3,6V | MiniMELF_Standard 1
D2,D1 M4 SMA _Standard 2
C12,C11,C14 10nF SMD-0805 3
C10 220nF SMD-0805 1
C9,C8,C7 100pF SMD-0805 3
C6 22-47uF/20V | TantalC_SizeC_Reflow 1
C5,C3,C2,C1 100nF SMD-0805 4
C4 10uF TantalC_SizeB_Reflow 1
Ul L6470PD POWERSO36 1
D3 BAS70-04 SOT-23 1
C13 100uF/50V Elko_vert_11x5mm_RM2_CopperClear| 1
R6 100 SMD-0805 1
R7 10k SMD-0805 1
C15 10uF SMD-0805 1

Jumper: VREG — VDD, ADCIN

3.1.2. Oziveni

Po osazeni je dobré zkontrolovat, zda se nenachazeji na modulu Zadné zkraty. Po propojeni pomoci

jumperu neni déle potieba nic ozivovat.

4. VVzorovy program

Vzorovy program se nachdzi v programu PyMLAB, ktery je ke staZeni na Githubu.

Data ke stazeni na: https://github.com/MLAB-project/pymlab

Nazev vzorového kédu: [2CSPIHBSTEP.py

Névod na instalaci PyMLAB: http://wiki.mlab.cz/doku.php?id=cs:pymlab

https://pypi.python.org/pypi/pymlab/0.2
Pro otestovani pomoci vzorového programu je zapotiebi modulu USBI2CO1A a I2CSPIO1A.
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