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Modul DIP prepinacu

Milan Horkel

Modul pfepinacd slouzi pro snadné prepinani digitalnich signald.
Sestava z osminasobného DIP prepinace opatfeného volitelnymi
Pull-Up (nebo Pull-Down) odpory.
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1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Pocet ptepinacii 8 Jeden vyvod je spolecny
Pull-Up/Pull-Down odpory 10k Volitelné propojkami
Rozméry 30x40x15mm Vyska nad nosnou deskou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Konstrukce je trividlni v podobé standardniho modulu do stavebnice.

2.2. Zapojeni modulu

Hlavni soucastkou je osmindsobny piepina¢ SW1. Jeho spodni konec je vyveden na konektor J4 a je
mozno jej pfimo uzemnit propojkou J5. Jednotlivé spinace jsou vyvedeny na piny konektoru J1 a
pomoci propojek J2 je mozné aktivovat Pull-Up/Pull-Down odpor. Spole¢ny konec odporti je
piiveden na konektor J3.
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2.3. Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni provedeni modulu do stavebnice. Modul je v rozich opatfen rohovymi
sloupky pro piichyceni k nosné desce.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni a oziveni

Osazeni je snadné a na zavér je vhodné zkontrolovat, zda nékde nejsou zkraty.
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