SUPERCAPO1A

MILAB

Napajeni ze superkondenzatoru

Jan Chroust

Modul je vhodny pro vykryvani vypadku napajeni zafizeni, které
maji odbér do 1A. Modul ma detekci poklesu vstupniho napéti, takze
Je mozné modul vyuZivat pro véasné vypnuti pocéitacu (napf. typu

Odroid).

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Pozniamka

Integrovany obvod LTC3625

Nap4jeni 2,7V-55V

Vystupni napéti 4,8V nebo 5,3V Nutno brat ohled na zvoleni C
Rozméry 40.13 x 40.13 x 16 mm Vyska nad zakladni deskou
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2. Popis konstrukce

Modul umoziuje rizné modifikace. Pied pouzitim je dobré si procist dokumentaéni list
integrované¢ho obvodu LTC3625.

Zakladni popis:

CLT —sslouzi pro volbu kolik civek je uzito v zapojeni. Pti pfivedeni log. 0 na pin CLT musi byt

k 10 ptipojeny dvé civky. V piipadé log. 1 jedna civka. Modul je navrZen pro zapojeni jak s jednou,
tak dvéma civkami. Standardné jsou pouzity dvé. Umoziuji nabijeni az 1A. Jedna civka az 500mA.
VSEL - slouZi pro nastaveni arovné vystupniho napéti. Pro 10g.0 je vystupni napéti 4,8V a pro

log. 15,3V.

EN — pii nastaveni log.0 pin Vout je ve stavu vysoké impedance. Pfi piivedeni l0og.1 je ménic

V provozu.

PPROG — pomoci odporu R3 se nastavuje maximalni proud nabijeni (vzorce jsou obsazeny

v dokumenta¢nim listu od 10).

PG — PGOOD - piipadé¢ pouziti vyzaduje pull-up rezistor. Slouzi pro detekci dosaZzeni spravného
vystupniho napéti.

PFO — slouzi pro detekci vypadku napajeciho napéti. Pokud je na pinu PFI napéti vétsi nez

1,2 V pin PFO je ve stavu vysoké impedance. Pokud je napéti na PFI mensi nez 1,2V je pin PFO na
urovni log. 0. Pti pouZiti je potieba pull-up rezistoru k pinu PFO. Pomoci odpori R1 a R2 je mozné
nastavit jakoukoliv detek¢ni troven vstupniho napéti.
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3. Mechanicka konstrukce
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4. Osazeni a oziveni
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4.1. Osazeni
Oznadeni Typ Pouzdro Pocet
D1 M4 SMA _Standard 1
J13,J12 CONNL1_ 1 WAGO256 2
L1,L2 DERO0705-3.3uH | DER0705 2
M1,M2,M3,M4 HOLE MountingHole_3mm 4
DFN-12-

ul LTC3625 1EP_3x4mm_Pitch0.5mm .
Cl 10uF SMD-0805 1
R1 200k SMD-0805 1
R2,R3 75k SMD-0805 2
R4 - SMD-0805 1
J9,J10 JUMP_2x1 Straight_2x01 2
J6,J2,J3,J4,J5,J7,J8 CONNL1_ 1 Straight_1x01 7
J1,J11 JUMP_3X2 Straight_2x03 2
C2,C3 22F/2,7V C_Radial_D16_L25 P7.5 2

Jumpery: na pozici EN, VS ana CLT-GND

4.2. Oziveni

Opticka kontrola zkratli po osazeni.

Kontrola spravného osazeni jumpert.

Pfipojeni 5V zdroje na Vin a nasledna kontrola vystupniho napéti.
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