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MILAB

Jan Chroust

Triosi magnetometr s HMC5883L

Modul je mozné vyuzit jako tri-osi digitalni kompas. Propojeni s
mikropocitacem pomoci 12C.
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1. Technické parametry

Parametr Hodnota Pozniamka

Nap4jeni 2,16V-36V

Spotieba 100 uA

Rozméry 20.12 x 30.38 x 16 mm Vyska nad zakladni deskou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Modul je zaloZen na integrovaném tiiosém magnetometru HMC5883L. Tento velmi maly
integrovany obvod v pouzdru 3.0 x 3.0 x 0.9 mm, poskytuje 12bitovy pfevodnik (rozliseni 5mGaus)
a komunikaci po 12C. Obvod vynika nizkou spotfebou kolem 100 uA pii napajeni v rozsahu 2,16 V

az 3,6V.

2.2. Mechanicka konstrukce
Modul obsahuje uchytné Sroubky ve vSech rozich v rozte¢i MLAB (10.16mm). Pii potiebé Setfit

mistem je mozné odlomeni ¢asti PCB se dvéma Srouby.
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3. Osazeni a oziveni
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3.1. Osazeni
U1 HMC5883L
R1 OR (1206)
R3, R4 2k7 (0805)
C4 4,7 uF (0805)

3.2. Oziveni

C5 100 nF (0805)
C6  220nF (0805)
1 JUMP2x5
M1-M4 M3x12mm

Oziveni by nemélo €init Zadny problém. Co nejdiive se pokusime piidat vzorovy zkusebni program.
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