RPSO1A ML AR

Magneticky Hallav senzor

Jan Chroust

Modul obsahuje integrovany obvod AS5048B, ktery umoZzZriuje
méreni magnetickeho pole kolmeho k povrchu integrovaného
obvodu. Modul je vhodny pro méreni uhlové polohy magnetu,
konstrukci otaCkoméra. Komunikacni rozhrani je 12C.

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Napéjeni 3,3V nebo5V

Rozhrani 12C

Spotieba Max 15 mA

Rozméry 20.00 x 40.13 x 16 mm Vyska nad zakladni deskou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

2.2. Mechanicka konstrukce

Modul obsahuje uchytné Sroubky ve vSech rozich v rozte¢i MLAB (10.16mm). Pfi potfeb¢ Setfit
mistem je moZné odstfihnuti ¢asti PCB se dvéma Srouby.
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3. Osazeni a oziveni
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3.1. Osazeni
Oznaceni Typ Pouzdro Pocet
ul AS50488 Ij_sférxSmm_PitchO.GSmm 1
Cl 10uF SMD-0805 1
C2 100nF SMD-0805 1
J1 JUMP_5X2 Pin_Header_Straight_2x05 1
J2 JUMP_2x1 Pin_Header_Straight 2x01 1
P1,P2,P3,P4 _ MountingHole_3mm 4
R3,R5 OR SMD-0805 2
R1 gg o’ VDD | smp-080s 1
VDD 5V nic | SMD-0805 0
R2,R4 nic SMD-0805 2
R6,R7 10k SMD-0805 2
J3 JUMP_5X2  |SMD_JUMP1X5 1
C3 10uF TantalC_SizeB_Reflow 1
D1 M4 SMA _Standard 1
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3.2. Oziveni
Vzorovy program je napsan v programu pyMLAB.
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