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I2CDIFFO1A — prevodnik 12C / diferencni 12C

Jan Chroust, Jakub Kakona

Prevodnik umoZzriuje pfenaset I12C signal na delSi vzdalenosti i

Vv nepriznivych podminkach. Tento vzdaleny prenos je mozny diky
pfevodu klasického 12C na diferenéni. Modul umoZzriuje obousmérné
pfenaseni interruptu. Propojeni na strané diferencniho signalu je
pomoci kabelu s RJ45 (ethernetovy kabel). Modul umoZzriuje
pfenaseni napajeciho napéti mezi dvojici moduld. Diky dvojici
stabilizatortl je mozné napéti upravit na bézné pouzivané napétovée

urovné.

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka
Nap4jeni Max 15V
Rozhrani 12C, diferencni 12C

Integrovany obvod

PCA9616

Rozmér

40,1 x 50,3 x 16 mm
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Jedna se o prevodnik s mnoha moznostmi vyuziti. Pfevodniky je mozné vlozit mezi jakékoliv
zafizeni komunikujici na 12C a tim umoznit prodlouzeni vzdalenosti mezi zafizenimi. Vyhodou
modulu je, Ze neni potieba zddné zmény kodu v zatizeni.

Propojovani pfevodnikit je mozné realizovat pomoci standardniho ethernetového kabelu s
konektorem RJ45. Struktura propojeni muize byt rGznd dle pozadavku aplikace (hvézdicova
topologie, stromova topologie...).

I kdyZ modul obsahuje konektor RJ45, tak neni mozné tento modul zapojit do jakychkoliv
jinych zatizeni, krom tohoto modulu!!!

Nap4jeni modulu je vedeno v datovém kabelu. Modul je moZzné napéjet maximélnim napétim 15 V.
Napéti je omezeno stabilizatory. Pokud by bylo potfeba prenaset kabelem napéti vétsi, tak je
potfeba od tohoto napéti odpojit napdjeni modulu. Nasledn€ je mozné napéti externim meéni¢em
snizit a zpatky pfivést pro napajeni modulu.

Pokud je napéjeni po kabelu mensi nez 15 V je mozné pomoci jumperu na EXT-VDD pftivést toto
napéti na vstup stabilizatoru.

Modul umoznuje pomoci jumpert volbu napétové trovné pro signaly na obou stranach. Na strané
diferen¢niho 12C je doporucena troven 5V (vyssi napéti obvod neumoznuje). Na stran¢ 12C je
mozné si standardné volit mezi 3,3 V nebo 5 V. Pfi potiebé niz§iho napéti je potfeba modul osadit
jinym stabilizatorem.

VDDA je napéti pro stranu 12C. VDDB je napéti pro diferencni 12C.

Napéti, které je pfipojeno na VDDA, nebo VDDB se voli pomoci jumpert. Napéti je mozné volit
mezi VDD1 a VDD2. Tyto hodnoty jsou dany osazenymi stabilizatory. Aktudlni napéti je vzdy
zobrazeno na plosném spoji. Ostatni irovné napéti se zaskrtavaji nesmazatelnym fixem.

Pokud je VDDA zvoleno vétsi nez 2,2 V, tak neni potieba umist'ovat na pozici SEL jumper.

Napdjeci hiebinek POWER EXT je propojen s napajecim parem vodici na konektoru RJ45. Na
jedné strané proto tento hiebinek slouZi pro pfivedeni napéti, které je ptes kabel pfivedeno na
konektor POWER EXT druhého ptevodniku, kde tento hiebinek slouzi jako vystupni. Neni proto
mozné piipojit na tyto konektory na obou stranach napdjeni a propojit je mezi sebou ethernetovym
kabelem. Pfi propojeni vice pifevodnikti mezi sebou muze byt piivedeno napéti pouze na jeden
hiebinek na ostatnich pfevodnikach se tento hiebinek chové jako vystupni.
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4. Osazeni a oziveni

4.1. Osazeni
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4.2. Seznam soucastek

Oznaceni Typ Pouzdro Pocet
J2 g&;gi_RJHSE RJHSE-5384(RJ45) 1
J1 JUMP_4X2 Straight_2x04 1
Cl 10uF/16V SMD-0805 1
C2,C3,C4 10uF SMD-0805 3
C6,C5 100nF SMD-0805 2
J4,35,36,J7,J8,J9 JUMP_2x1 Straight_2x01 6
J10,J13 JUMP_3X2 Straight_2x03 2
J11,J14,J17 JUMP2_2x1 Straight_2x01 3
J12,J15 CONN_3 Straight_1x03 2
J19,J20,J21,J22,J23,J3 JUMP_2x1 Straight_1x02 6
M1,M2,M3,M4 HOLE MountingHole_3mm 4
R1,R2,R12 1k SMD-0805 3
R3,R5,R6,R8,R9,R11 620 | SMD-0805 6
R4,R7,R10 120 | SMD-0805 3
R14,R13 4Kk7 SMD-0805 2
Ul LM1117 5V SOT-223 1
U2 LM1117 3V3 SOT-223 1
U3 PCA16 11-(§_SAE)AI?x5mm_Pitch0.65mm .
Cc7 47uF TantalC_SizeC_Reflow 1
D2,D3 SP1001-04XTG |SOT-553 2
C8 100nF SMD-0805 1
R15 1k SMD-0805 1
J18,J16 CONN1_1 Straight_1x01 2
D1 SMBJ15A-E3/52 | Diode-SMB_Standard 1

Jumper: VDDA-VDD2, VDDB-VDD1, EXT-VDD

Zacernit nevyuzita napé€ti stabilizatorti

4.3. Oziveni

Zkontrolovat zkraty na napéjeni
Ovéftit irovné napéti za stabilizatory

Postup pro ovéteni funkénosti:

-propojit dva I2CDIFF pomoci ethernetového kabelu

-k jednomu I2CDIFF pfipojit 12C senzor, ktery ma knihovnu v pyMLAB

-ke druhému I2CDIFF pfipojit prevodnik USBI2C

-jeden I2CDIFF je potieba napajet 12V

-nasledné¢ staci ptipojit USB kabel do pocitace vyvedeny z USBI2C a spustit program v pyMLABuU.
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