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Abstrakt

Vstupni modul s ochranou proti vysokému napéti. Muze byt pouzit v rezimu se
spoletnou zemi ¢i s galvanickym oddélenim. Je pouzitelny jak pro digitdlni, tak i
pro analogové signaly.
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1 Technické parametry

Parametr Hodnota | Poznamka
Napdjeci napéti Ext. POWER | 5 az 12V

2 Popis konstrukce

2.1 Zapojeni

Modul konstrukéné umoznuje realizaci ruznych zapojeni signalnich vstupu. Konkrétni
volba zapojeni je na znalostech konstruktéra. Schéma modulu obsahuje pouze konstrukéné
uvazované zapojeni soucastek.
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2.2 Mechanicka konstrukce

Modul klasicky predpoklada uchyceni na ¢tyrech sroubech. Tento zpusob uchyceni muze
byt problematicky v pripadech, kdy hrozi ¢asté vypojovani a zapojovani vodi¢u v prostiedni
¢asti modulu. V takovém ptipadé opora krajnich sroubu proti zakladni desce nemusi byt
dostatecna a je vhodné modul dodateéné podlozit napiiklad vytisténym plastovym dilem.

3 Vyroba a testovani

Plosny spoj je navrzen jak pro ru¢ni pajeni, tak i pro osazovani pomoci pasty. Modul se
testuje optickou kontrolou spoju a naslednym pripojenim na laboratorni zdroj s omezenim
proudu.

3.0.1 Osazeni

Modul je mozné osadit i rucné. Rozlozeni soucastek je na Obr. 1. Pozice vyhrazené
pro soucastky v pouzdru 0805 lze pouzit i vicenasobné, coz znamenad, ze napiiklad kon-
denzatory a rezistory lze letovat na sebe. Toto feseni usnadnuje realizaci dolnich propusti
a dalsich zapojeni kde jsou vyuzity paralelni RC obvody.
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Obrazek 1: Osazovaci plan horni a spodni strany plosného spoje

Pro ukéazku jsou zde uvedeny dvé zakladni moznosti osazeni modulu. Prvni varianta
uvedena v tabulce 1 je urcena pro realizaci digitdlniho galvanicky oddéleného vstupu.



Takové zapojeni je uzitecné v pripadech, kde mame digitalni signalizacni signal vyvedeny
z néjakého prumyslového ¢idla. Ten ma proto dobie definované logické tirovné, ale vzhle-
dem k provoznimu prostiedi na ném mohou byt nebezpecné poruchy. Mikrokontrolér je
potieba pfed temito casto vysokonapéfovymi poruchami chranit a k tomu slouzi prave
toto zapojeni.

Druhé mozné zapojeni v tabulce 2 ma podobné ochranné vlastnosti jako to predchozi,
ale misto digitdlniho vystupu se na vstup pripojuje mechanicky spinac. Takovy piipad
vyzaduje odlisné zapojeni, protoze je to pasivni signalni prvek a navic kontakty mecha-
nického spina¢e musi byt pro dobry kontakt ¢istény proudem. K tomu slouzi kapacita,
ktera se nabiji na napéjeci napéti a pri sepnuti spinace se vybije do odporu kontaktu, kde
zpusobi proudouvy naraz, ktery vede k velmi slabému nataveni kontaktu a jejich lepsimu
spojeni. Takovym zpusobem pak k modulu lze pfipojovat i velmi masivni spinace urcené
pro vykonové aplikace, nebo standardni nasténné svételné spinace. Minimalni vhodna ve-
likost kapacit osazenych v modulu ale samoziejmeé zavisi na rozmérech kontaktu. Hodnota
uvedena v tabulce je vyzkousena pro bézny nastenny svételny spinac.

Pocet Oznaceni Typ Pouzdro
8 - C1,C2,C3,C4,C5,C6,C7,C8 C0805
8 P6SMB13A D1,D3,D5,D7,D9,D11,D13,D15 SMB
8 LED3mm/SMD | D2,D4,D6,D8,D10,D12,D14,D16 LED3
1 JUMP2X3 J1 JUMP2X3
9 ARK210/2 J2,J4,J6,J8,J10,J12,J14,J16,J18 | ARK210/2
1 - J3 JUMP2X4
8 JUMP2X1 J19,J20,J21,J22,J23,J24,J25,J26 | JUMP2X1
8 LTV357T_SMD Q1,Q2,Q3,Q4,Q5,Q6,Q7,Q8 MFSOP6
1 - R1 R1206
8 10k R2R9,R14,R23,R28 R37,R42 R49 R0O805
8 - R3,R10,R15,R24,R29,R38,R45,R52 R0O805
8 10 R4,R11,R18,R25,R32,R39,R46,R53 R0O805
8 1k R5,R12,R19,R26,R33,R40,R47,R54 R0805
8 - R6,R13,R20,R27,R34,R41,R48,R55 R0805
8 - R7,R16,R21,R30,R35,R43,R50,R56 R1206

Tabulka 1: Seznam soucastek pro ptipad zapojeni galvanicky oddéleného digitalniho
vstupu.
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Pocet Oznaceni Typ Pouzdro
8 470nF C1,C2,C3,C4,C5,C6,C7,C8 C0805
8 P6SMB13A D1,D3,D5,D7,D9,D11,D13,D15 SMB
8 LED3mm/SMD | D2,D4,D6,D8,D10,D12,D14,D16 LED3
1 JUMP2X3 J1 JUMP2X3
9 ARK210/2 J2,J4,J6,J8,J10,J12,J14,J16,J18 | ARK210/2
1 JUMP2X4 J3 JUMP2X4
8 JUMP2X1 J19,J20,J21,J22,J23,J24,J25,J26 | JUMP2X1
8 LTV357T_SMD Q1,Q2,Q3,Q4,Q5,Q6,Q7,Q8 MFSOP6
1 OR R1206
8 10k R2R9,R14,R23,R28 R37,R42 R49 R0O805
8 1k R3,R10,R15,R24,R29,R38,R45,R52 R0O805
8 10 R4,R11,R18,R25,R32,R39,R46,R53 R0805
8 1k R5,R12,R19,R26,R33,R40,R47,R54 R0805
8 - R6,R13,R20,R27,R34,R41,R48,R55 R0O805
8 1k R7,R16,R21,R30,R35,R43,R50,R56 R1206

Tabulka 2: Seznam soucastek pro ptripad ptipojeni mechanického spinace.
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