
Dělička hodin s differenčńım vstupem
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Abstrakt

Může být nastaveno v́ıce děĺıćıch poměr̊u. Možnosti jsou (÷1, ÷2, ÷4, ÷8) nebo
(÷2, ÷4, ÷8, ÷16). EN vstup je synchronńı s interńımi hodinami, proto dojde k
vypnut́ı výstupu při návratu na nulu.
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3 Výroba a testováńı 5
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1 Technické parametry

Parametr Hodnota Poznámka
Napájećı napět́ı 3.3 V cca 100 mA

Typy vstupńı diff logiky LVDS, LVPECL, CML, HSTL, HCSL
Logika ř́ıd́ıćıch signál̊u LVTTL, LVCMOS

Pracovńı frekvence vstupu < 3 GHz
Děĺıćı poměry QA ÷1, ÷2, ÷4, ÷8
Děĺıćı poměry QB ÷2, ÷4, ÷8, ÷16



2 Popis konstrukce

2.1 Zapojeńı

Zapojeńı modul̊u je identické s doporučeným zapojeńım z katalogového listu. Vstupy a
výstupy jsou vyvedeny na differenčńı signály SATA konektor̊u. Ř́ıd́ıćı signály lze ovládat
př́ımo z procesoru připojeńım výstupńıho pinu na hřeb́ınek, nebo lze děĺıćı poměr navolit
pevně Jumpery.
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2.2 Odrušeńı

Tento modul může produkovat rušeńı v napájeńı. Je proto vhodné jej v citlivých analo-
gových aplikaćıch připojovat krátkým napájećım kabĺıkem.

3 Výroba a testováńı

3.1 Osazeńı

4 Programové vybaveńı

Reference

[1] Wiki stránka modulu MLAB wiki stránka modulu CLKDIV01A

http://wiki.mlab.cz/doku.php?id=cs:clkdiv


Obrázek 1: Osazovaćı plán horńı a spodńı strany plošného spoje
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