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Dojity H-mustek Y2A s obvodem HOLTEK HT6751

Milan Horkem

Popisovany modul s obvodem HT6751 umoznuje fidit nezavisle
2 malé stejnosmérné motory s proudem do 500mA pfi napéti do 6V.
Viyuzitelny je tedy pro malé roboty s malymi motory.
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1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Napéjeni logiky 2-6V Cca 4mA

Napdjeni motoru 1.8-6V Max 2x500mA

Vystupni tranzistory N-FET 0.4Q Celkovy odpor 2 tranzistora
Sepnuti / Vypnuti 10us / Sus Pfi napajeni 5V

Pocet vystupti 2 uplné nezavislé mosty

Rozméry 41x31x16mm Vyska nad zdkladnou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Obvody HT6751B jsou ureny pro malovykonové vystupy pro malé komutatorové motory
naptiklad v kamerach a v hrackach. Hodi se napiiklad pro buzeni morkti malych robotl na ¢aru a
podobné. Na plosném spoji zabiraji malo mista protoze jsou v pouzdru SO8. Nevyhodou je jednak
pomérné maly dovoleny vystupni proud do 500mA a malé napajeci napéti do 6V.

2.2. Zapojeni modulu

Zapojeni obsahuje 2 obvody stejného typu. Varianty HT6751A a HT6751B se 1isi polaritou
vstupnich signalt a tomu odpovida i osazeni odporil na vstupu tak, aby v klidu byly obvody
zarucen¢ v neaktivnim stavu.

Diody D1 a D2 jsou ochranné proti ptepdlovani zdroje. Predpokladda se omezeni proudu a proto
pozor pii napajeni z akumulatord. Zenerova dioda D3 slouzi jako omezovac napéti pokud nékdo
bude piili$ rychle otacet motory. Napéti na Cipu by nemélo piekrocit za provozu 6V, absolutni
maximum je 7V.
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2.3. Zapojeni pouzitych 10

Obvod HOLTEK HT6751 obsahuje 4 spinaci FET tranzistory, fidici logiku véetné nabojové pumpy
pro fizeni téchto tranzistord. Pii pekroceni teploty ¢ipu se obvod vypne a po zchladnuti za¢ne opét
pracovat. Obvod pracuje podle nize uvedené tabulky.

Standardné je na modulu osazen obvod HT6751B. Obvody dodava i v kusovém mnozstvi firma
Snail Instruments na adrese http://www.snailinstruments.com.
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HT6751A HT6751B
IN1 | IN2 | IN3 | Funkce | Zapnuto IN1 | IN2 | IN3 | Funkce | Zapnuto
0 1 1 Doptedu | P1/N2 1 0 0 Doptedu | P1/N2
1 0 1 Dozadu | P2/NI1 0 1 0 Dozadu | P2/NI1
0 0 1 Brzda N1/N2 1 1 0 Brzda N1 /N2
1 1 1 Vypnuto -- 0 0 0 Vypnuto --
0 1 0 P2 1 0 1 P2
1 0 0 N2 0 1 1 N2
0 0 0 N2 1 1 1 N2

2.4. Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni modul stavebnice MLAB s upeviiovacimi sloupky v rozich.

HT675101A.doc / 2007-09-30 / miho / http://www.mlab.cz 3/4



HT675101A

MILAR

3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

Na desce jsou 2 dratové propojky.

“ " oo.
J —
C J |: “j@ 2] 2
b =
|: 4] 3 Lae)
e & B
=2
; | BES  EEA
M1 .|3| 95 M2
288 BRE
[~ [ o
Reference Nazev Reference Nazev
Odpory Integrované obvody
R4, RS, R6, R10, b Ul, U2 HT6751B "
R11,R12 100k
’ Mechanické soucastky
R KBRS RLRS, 001 1 1136 JUMP2X3
Kondenzdtory Konstrukcni soucastky V
C1. C2, C4, C5 L0OnF Aks Sro,ub M3x12 ktizovy
s valcovou hlavou
C3 33uF/10V 4ks Podlozka M3
Diody Aks Distan¢ni sloupek
D1, D2 IN4007SMD M3x5
D3 BZV55C6.8SMD

! Alternativné je mozné pouzit obvod HT6751A, ktery ma vstupni signaly opa&né polarity (aktivni
v nule). Pak je tfeba osadit odpory do plusu (R1-R3 a R7-R9) misto do zemé& (R4-R6 a R10-R12).

3.2. Oziveni

Pti ozivovani pouzivame regulovatelny zdroj nebo alesponi zdroj s omezenim proudu. Pomoci
propojovaciho kabliku otestujeme funkci obou budicu dle pravdivostni tabulky.
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