HBRIDGEOI A

MILAR

Modul univerzalniho binarniho budi¢e komutatorovych i krokovych

motord.

1. Technicke parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Napdjeni +4V a7z +12V Podle pouZzitych motori
Vystupni proud Max 2 A DC Spickové 3A

Spinaci napéti 2az6V Lze ptipojit na TTL vystup
Spinaci proud Max 20 mA LED sviti v sepnutém stavu
Pocet vystupll pro motory |2 pary

Rozméry 60x39x20mm Ve stavebnici 4x6 dér
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2. Popis konstrukce

2.1. Zapojeni modulu
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Toto je polovina hlavniho schématu. H-muistek je na plosném spoji ve skutecnosti dvakrdt.

7 vz

Zapojeni budiCe piimo vychdzi ze zapojeni ¢inskych auti¢ek na dalkové ovladani. Na vstupech
modulu jsou pies odpor ptipojeny tranzistory Q7,Q8..., které pres indikacni diody zabezpecuji
vazbu mezi pravou a levou ¢asti H mistku, a zdroveii budi vykonové spinaci tranzistory Q3, Q4,
Q5, Q6.Tranzistory Q2 a Q15 zabezpecuji Ze nedojde ke spolecnému sepnuti obou polovin H-
mustku, v takovém piipadé by jinak zkratovy proud znicil vykonové tranzistory.

Napdjeci obvod, ktery neni zakreslen ve schématu, obsahuje ochrannou diodu, kterd omezuje
napdjeci napéti nespravné polarity na bezpecnou velikost. Predpokladem fungovéni této ochrany je
pfipojeni na napdjeci zdroj, ktery nedokéze znicit diodu D5. Modul je dvojity, a umoziiuje tedy
piipojeni dvou motord.

2.2. Mechanicka konstrukce

Modul je realizovan na jednostranné desce ploSnych spoju. V rozich plosného spoje jsou Ctyii
upeviiovaci otvory pro Srouby M3.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni a seznam souééstek

Vv s

(tranzistory, kondenzatory) U tranzistora Je tteba dét pozor na spravnou polaritu.
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Reference Hodnota
C1 100uF
D1,D2,D3,D4 LED 3 mm
D5 1N4007
41,02 JUMP 2x3 —
vystupy
Ja JUMP“2x31 -
napajeni
J10,J9,J8,J7 SO et~
Q2,Q7,Q8,Q13,Q14,Q15 BC337
Q3,Q4,Q11,Q12 BD135
Q5,Q6,Q9,Q10 BD136
R1,R2,R6,R7 330
R3,R4,R5,R8,R9,R10 2k2

Jako vykonové tranzistory je také mozné pouzit i TIP152 a TIP137, které maji integrovanou

ochrannou diodu, nevyhodou ale je jejich vySsi cena. Dal$i moZnost jak zvysit spolehlivost je
piipajeni SMD diod napi. 1N4007 mezi vyvody C a E stavajicich tranzistori BD135, BD136.
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3.2. Oziveni

Pti oZivovani modul pfipojime na zdroj s omezenim proudu. Na prvni vstup pfipojime log. 1 méla
by se rozsvitit prvni LED. Nyni pfipojime log. 1 na druhy vstup, rozsviti se druhd LED. Kdyz
pfipojime log. 1 na oba vstupy na raz, tak by méla svitit pouze prvni LED. Analogicky postupujeme
i pti testovani druhé poloviny H-mistku.
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