MPC17511HBO1A

MILAB

H-Mustek 6.8V/1A s obvodem MPC17511A

Milan Horkel

Je to dalsi z malych budi¢ti motort. Tentokrat s obvodem
Freescale. Hodi se pro malé roboty napajené ze 4 Ni-MH &lanka.

Podporuje PWM rizeni do frekvence 200 kHz.

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Napéjeni motoru 2.0-6.8V Absolutni maximum 8.0V
Napajeni logiky 2.7-5.7V Absolutni maximum 7.0V
Vystupni proud 1A, max. 3A Odpor spinaci typ. 0.45Q
Spotieba max. 3mA Logika

Frekvence PWM 0-200kHz Dovolen staticky rezim
Rozmeéry 40 x 30 x 15mm Vyska nad zakladnou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Pii patrani po vhodnych obvodech jsem narazil na webu na tento zajimavy obvod, ktery umoziuje
dodavat proud 1A trvale a Spickové az 3A. Je to dvakrat tolik nez umoziiuje obvod v modulu
HT675101A. Drobnou nevyhodou je to, ze obvod je zapouzdien v dost jemném pouzdru s rozteci
vyvoda 0.65mm.

2.2. Zapojeni modulu

Modul je osazen dvojici obvodit MPC17511A aby stacil jeden modul pro dva motory. Obvody jsou
malinké a tak i modul je malinky. Je samoziejmé& mozné osadit jen obvod jeden.
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Protoze mé obvod zvlast’ vyvedeno napéjeni pro motor a pro logiku, je mozné motor napajet primo
z baterii a fidici mikroprocesor ze stabilizatoru nebo jiné baterie. Napéti logiky mize byt v rozsahu
2.7 az 5.7V. Vykonovy vystup spina podle pravdivostni tabulky.

Kromé vykonového vystupu OUT1 a OUT2 je vyveden jeden samostatny budi¢ pro buzeni
tranzistoru N-FET zapojeného v kladné vétvi. Tento tranzistor ,,navic* neni na modulu umistén
protoze ho moc nepotiebujeme ale 1ze ho k modulu tedy ptipojit externé. Obvod obsahuje
nabojovou pumpu a vyrabi si kladné napéti cca 13V pro buzeni hornich tranzistort jak v miistku tak
1 externiho tranzistoru v kladné vétvi.
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Napajeci obvodu jsou doplnény ochrannymi diodami proti prepdlovani. Pfedpoklada se, Ze napéjeci
proud je omezen coZ pii napéjeni z akumulatori nemusi byt vzdy splnéno a tak proto pozor na
polaritu napajeni. Zenerova dioda v napéjeni pro motor je zde proto, aby omezila napéti na napajeci
vétvi kdyZ né€kdo zatoc¢i motorem pii odpojeném napéti. Motor vyrabi napéti a toto napéti se pres
diody v H-Mustku dostane na napajeci nozicku a nesmi byt vétsi nez cca 8V.

2.3. Zapojeni obvodu MPC17511A

Je zajimaveé, Ze v katalogovém listu jsou rozporné udaje. Pozor tedy na to. Napriklad prvni verze
katalogu méla dokonce Spatny vykres pouzdra. Nastesti obvody prisly diive, nez jsem udélal plosny
spoj. Nejasnost u napdjecich napéti vsak pretrvava. Doporucuji spise vérit datiim v tabulce nez

v obrazku. Kouknéte se do aktualniho katalogového listu na webu http://www.freescale.com.
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2.4. Ruseni od motoru

Motor s komutatorem je vydatny zdroj ruseni a ¢asto zplisobuje zasekavani fidiciho procesoru nebo
jeho zmatené fungovani. Je nezbytné motor opatfit alesponi zdkladnim odrusenim tak, Ze se pfimo
k motoru, na jeho vyvody umisti odruSovaci kondenzator. Pouziva se obycejny keramicky o
hodnoté obvykle 4n7.

Kdyz to nestaci je tfeba pouzit odruSovaci tlumivky z n€kolika zavity dratu na kousku feritu.
Zapojuji se do série s piivody k motoru. Kdyz se jesté hracky délali poctivé tak to u kazdého
motoru bylo.
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Dale je vhodné odd¢lit napédjeni procesoru od napdjeni motoru. V extrémnim pitipad¢ Ize pouzit dva
zdroje (baterie). Obvykle postacuje elektroniku napéajet pies filtr (RC nebo 1épe LC) a stabilizator.
Pozor na dobré propojeni vykonové zemé z H-Mistku k baterii. Zem elektroniky pripojime na zem
H-Muistku, ne na baterii. Eliminuje se tak ruSeni zptisobené ubytkem na spojeni mezi H-Mustkem a
baterii.

2.5. Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni modul do stavebnice MLAB s rohovymi Srouby.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

Z vrchni strany jsou jen hiebinky a Srouby. Ze spodni strany jsou SMD soucastky. Nejdiive se paji
integrované obvody protoze je uzitecné, kdyz nam nic prekdzi. Pouzivame minimum pajky a
vhodné pastovité tavidlo pro SMD. Katody diod a + konce kondenzatorit maji zakulaceny obrys.
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Odpory Integrované obvody
R1,R2, R3 100k Ul, U2 MPCI17511AEV
Keramické kondenzatory Mechanické soucastky
C2, C3, C4, Cs, Ceo, 100nF J1,J2,J4,)6,18,J10  JUMP2X3
€7, C8, €9, C10, Cl1 13, 75,17, 19 JUMP2
Elektrolytickeé kondenzatory Konstrukéni soucésthy
Cl 33uF/10V 4 ks Sroub M3x12 kifzovy s
Diody véalcovou hlavou
D1, D2 IN4007SMD 4 ks Podlozka M3, pozinkovana
Zenerovy diody 4 ks DISM3X05
D3 BZV55C8.2SMD distancni sloupek M3x5
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3.2. Oziveni

Pfipojime na napajeci zdroj s omezenim proudu a postupné zvySujeme napéti na cca SV. Pak uz
staci pfipojit maly motorek, tfeba z CD mechaniky, a ovéfit funk¢nost podle pravdivostni tabulky.

4. Chyby a nameéty

Nic neni dokonalé a tak ani tento design neni vyjimkou. Vzhledem k tomu, Ze v obvodu MPC
nejsou na vstupech IN1 a IN2 odpory zajist'ujici definovany stav, je vhodné (nikoli nutné) doplnit je
dodate¢né&. Stav L na obou vstupech znamena odpojeny vystup, proto se davaji odpory do zem¢.
Staci hodnota 100kQ. Vice napovi detailni obrazek. Osazuji se celkem 4 kusy.

Tato chyba bude opravena v nékteré z dalSich verzi.
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