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Dvojity H-MuUstek 6.8V/2x0,7A s obvodem MPC17529

Milan Horkel

Modul pouZziva integrovany dvojity H-Mdstek od firmy Freescale. Je
urcen pro buzeni malych motorkd. Obvod stoji cca 40K¢ a Ize
snadno koupit od firmy Farnell. Hodi se pro malé roboty napajené ze
4 Ni-MH ¢élanka nebo z jednoho Li akumulatoru. Podporuje PWM
fizeni do frekvence 200 kHz.

| ) DUAL H-BRIDGE
WWW.MLAB.CZ

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Napdjeni motoru 2.0-6.8V Absolutni maximum 8.0V
Napéjeni logiky 2.7-5.7V Absolutni maximum 7.0V
Vystupni proud 2x0,7A, max. 2x1,4A Odpor spinaci typ. 0.7Q
Spotteba max. 3mA Logika

Frekvence PWM 0-200kHz Dovolen staticky rezim
Rozméry 30x 30 x 15mm Vyska nad zékladnou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Pfi patrani po vhodnych obvodech jsem narazil na webu http://www.farnell.com na tento zajimavy
obvod. Je totiz levny (cca 40K¢) a pfitom umoznuje dodavat proud 0,7A trvale a Spickove az 1,4A a
to ve dvou kandlech. Obvod je zapouzdfen v jemném pouzdru s rozteci vyvodi 0.65mm. Je tedy

velmi prostorove usporny.

2.2. Zapojeni modulu
Modul je osazen obvodem MPC17529.

D

<
lw)

U1

O
] VDD
9 1 CRES
1 2 10
100nF C2H
13
100nF 100nF ca
1 2 1
100nF C1H
12 e
1 IN1A 2
o INTA
J3 2 TNTB 3
INI ,ume © IN1B
1 IN2A 19
o IN2A
J4 2 IN2B 18
INZ2 uup © IN2B
OE#
o—1 41 oe#
OE# J5 2 ~ ~ ~
Jump2 ©
R1 R2

LGND

VM1
VM2

DUAL
H-Bridge
6V / 0.7A

OUT1A
ouT1B

OUT2A
ouT2B

PGND1
PGND2

VM
O
8
17
N N
Cc6 Cc7
100nF 100nF
7 OUT1A 1 0o
14 OUTIB 2 J6
O yumz OUT1
5 OUT2A 1
16 OUTZ2B 2

20
100k 100k 100k 100k

max. 200kHz

MPC17529EV

O
O jL7JMP2 OUT2

6
15

DUAL H-BRIDGE

Protoze mé obvod zvlast’ vyvedeno napajeni pro motor a pro logiku, je mozné motor napajen piimo
z baterii a fidici mikroprocesor ze stabilizatoru nebo jiné baterie. Napéti logiky mize byt v rozsahu
2.7 az 5.7V. Obvod obsahuje nabojovou pumpu a vyrabi si kladné napéti cca 13V pro buzeni

hornich tranzistort mustku.
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Napéjeci obvodu jsou doplnény ochrannymi diodami proti prepolovani. Predpoklada se, ze napajeci
proud je omezen coz pii napéjeni z akumulatorid nemusi byt splnéno a tak proto pozor na polaritu
napajeni. Zenerova dioda v napajeni pro motor je zde proto, aby omezila napéti na napajeci vétvi
kdyZz n€kdo zato¢i motorem pii odpojeném napéti. Motor vyrabi napéti a toto napéti se pres diody

v H-Mistku dostane na napajeci nozi¢ku a nesmi byt vétsi nez cca 8V.

Vykonovy vystup spina podle pravdivostni tabulky. Oba kandly pracuji stejné, signal OE# je
spolec¢ny pro oba kanaly.

OFE# IN1A IN1B OUTI1A OUTI1B Funkce
IN2A IN2B OUT2A OUT2B
H X X z z Vypnuto
L L L L L Brzda
L L H L H Jeden smér
L H L H L Opacény smér
L H H Z Z Vypnuto
2.3. Zapojeni obvodu MPC17529
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Figure 2. 17529 Simplified Internal Block Diagram
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2.4. RuSeni od motoru

Motor s komutatorem je vydatny zdroj ruseni a ¢asto zpusobuje zasekavani fidiciho procesoru nebo
zmatené fungovani. Je nezbytné motor opatfit alesponi zakladnim odrusenim tak, Ze se ptimo

k motoru, na jeho vyvody umisti odrusovaci kondenzator. Pouziva se obycejny keramicky o
hodnoté obvykle 4n7.

Kdyz to nestaci je tfeba pouzit odruSovaci tlumivky z n€kolika zavity dratu na kousku feritu.
Zapojuji se do série z ptivody k motoru. Kdyz se jest¢ hracky de€laly poctivé, tak to u kazdého
motoru bylo.

L1

- M
T 4n7 MOTOR

L2 -
1T ~~v v\ 2 O

Dale je vhodné odd¢lit napajeni procesoru od napajeni motoru. V extrémnim piipad¢e 1ze pouzit dva
zdroje (baterie). Obvykle postacuje elektroniku napajen pies filtr (RC nebo 1épe LC) a stabilizator.
Pozor na dobré propojeni vykonové zemé z H-Mustkl k baterii. Zem elektroniky pripojime na zem
H-Mistku, ne na baterii. Eliminuje se tak ruseni zptisobené ubytkem na spojeni mezi H-Mustkem a
baterii.

2.5. Mechanicka konstrukce

Jedna se o standardni modul do stavebnice MLAB s rohovymi Srouby.
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3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni
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Z vrchni strany jsou jen hiebinky, Srouby a jedna dratova propojka. Ze spodni strany jsou jen SMD
soucastky. Nejdiive se pdji integrovany obvod, protoze je uzitecné, kdyZz ndm nic piekazi.
Pouzivame minimum pajky a vhodné prstovité tavidlo pro SMD. Katody diod a kladné konce
kondenzatorti jsou na osazovacich vykresech oznaceny.

Pocet Reference
Odpory

4 R1, R2, R3, R4
Keramické kondenzatory

6 C2, C3, C4,C5,C6,C7

Elektrolytické kondenzatory

1 C1
Diody

2 D1, D2
Zenerovy diody

1 D3
Integrované obvody

1 U1
Mechanické soucastky

2 J1, J2

5 J3, J4, J5, J6, J7
Konstrukéni soucéastky

4

4

4

Nazev

100k

100nF

33uF/10V

1N4007SMD

BZV55C8.2SMD

MPC17529EV

JUMP2X3
JUMP2

Sroub M3x12 kfiZovy s valcovou hlavou

Podlozka M3
Distan&ni sloupek M3x5
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3.2. Oziveni

Pfipojime na napdjeci zdroj s omezenim proudu a postupné zvysujeme napéti na cca 5V. Pak uz

staci pfipojit maly motorek, tfeba z CD mechaniky, a ovéfit funkénost podle pravdivostni tabulky.
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