BATPOWERO2A ML A

Modul spinaného zdroje 5V
Jakub Kékona

Modul slouZi k ziskani stabilniho 5V napajeni na zafizenich
napajenych bateriemi.
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BATPOWERO2A

MILAR

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Rozsah vstupniho napéti 5,5-48V

Vystupni napéti 5V Pfi pouziti obvodu LM2576T-§
Rozméry 5x6 direk

2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Modul vznikl z potieby zabezpecit dostatené stabilni napdjeni na mobilnich zatizenich zapdjenych
bateriemi a kde je navic potfeba dbét na vysokou dcinnost stabilizace. Proto je tento modul vhodny
zv1asté pro pouziti v robotice.

2.2. Zapojeni modulu

Zapojeni modulu je odvozeno od zapojeni obvodu LM2576 doporuc¢ovaného vyrobcem. Je pouze
obohaceno o bezpecnostni prvky a upraveno tak, aby modul umoZzioval plné vyuziti vSech funkci
obvodu.
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BATPOWERO2A ML A

2.3. Zapojeni pouzitych 10

Vnitini zapojeni obvodu LM2576 popisuje nasledujici obrazek:

INTERNAL

REGULATOR ON/0FF

UNREGULATED
DC INPUT

R2 FIXED GaIN
ERROR AMP

COMPARATOR

>

3.3VR2 = 1.7k T23v L
5V, R2 = 3.1k aand-64P | [752 kiz_| [Reeer] [TERMAL | [curnent :E@.” g
12V. A2 = 8.84k REFERENCE | JOSCILLATOR SHUTDOWN LIWIT —— o
15V, R2 = 11.3k -

For ADJ. Version
R1 = Open, R2 = 0{}

Z obrézku je vidét, Ze obvod disponuje funkci suspend a je tedy moZzné ho vypnout pfivedenim
zemniho potencidlu na nozicku 5. V piipadé nepfipojené nozicky, nebo ptivedeni napdjeciho napéti
je obvod stile zapnuty.

2.4. Mechanicka konstrukce

Mechanickd konstrukce je obvykla ¢tyt Sroubkova s pouZitim konektort FASTON a packového
piepinace ptipdjeného rovnou do plosného spoje (na n¢j je potfeba mirné zvétsit a protdhnout dirky
v ploskach ur¢ené pivodné pro posuvny piepinac). Toroid s civkou a kondenzator C2 je vhodné
zabezpecit proti mechanickému namahani nékolika kapkami tepelného tavného lepidla.

3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

Osazeni se provadi béznym zpiisobem, konstrukce neskryva zadné zaludnosti, pouze je dobré

/////

pajeni stabilizatoru.

3.2. Oziveni

Modul pracuje bez jakéhokoliv nastavovani hned po tplném zapéjeni.

4. Chyby a naméty

V tuto chvili na modulu nejsou zndmé Zadné podstatné chyby, pouze by bylo dobré, kdyby od
tohoto modulu existovala i inteligentnéjsi verze, kterd by dokdzala napdjeci napéti z baterii nejenom
sniZzovat, ale i1 zvySovat a m¢la indikaci vybitych baterii.
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