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Abstrakt

Senzor osvětleńı ve viditelném a IR spektru.
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2.1 Zapojeńı . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2
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1 Technické parametry

Parametr Hodnota Poznámka
Napájećı napět́ı max 3.6V
Digitálńı úrovně I2C Odpov́ıdaj́ı napájećımu

napět́ı.
Měř́ıćı rozsah 0-40k Lux

2 Popis konstrukce

2.1 Zapojeńı

Zapojeńı modulu je realizováno pouze blokovaćım kondenzátorem a možnost́ı výběru ze
dvou adres osazeńım jednoho ze dvou rezitor̊u. Rezistorem R3 je pak možné změnit in-
tegračńı konstantu měř́ıćıho obvodu. Hodnota v osazovaćım plánu je zvolena tak, aby
výsledné měřené hodnoty měly rozměrměr Lux.
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2.2 Mechanická konstrukce

Konstrukčně je modul řešen tak, že předpokládá uchyceńı na dvou šroubech mimo osu
měřenéhého zářeńı. Může být proto uchycen na desku v krabičce a měřené čidlo může
přečńıvat mimo základńı desku.

3 Výroba a testováńı

Plošný spoj je navržen pro osazováńı pomoćı pasty. Modul se testuje optickou kontro-
lou spoj̊u a následným připojeńım na laboratorńı zdroj s omezeńım proudu a vyčteńım
digitálńıch hodnot ze senzoru.



Obrázek 1: Osazovaćı plán horńı a spodńı strany plošného spoje

Počet Označeńı Typ Pouzdro
1 C1 100nF 0805
1 J1 JUMP2X1
1 J2 JUMP2X5
2 R1,R2 1x 0R 0805
1 R3 500k 0805
1 U1 ISL29020

Tabulka 1: Seznam součástek potřebných pro osazeńı modulu.



4 Programové vybaveńı

V MLAB Python knihovně Pymlab je testovaćı př́ıklad k seznoru.
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