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Jednoduché Cidlo s reflexnim optronem

Milan Horkel

Popisované Cidlo obsahuje pouze reflexni optron s odporovym

trimrem a slouzi k rozliSovani tmaveho a svetlého povrchu. Da se
pouZzit jak pro detekci ¢ary pro ¢arového robota tak i pro snimani
otaceni pohonnych kol robota.

1. Technické parametry

Parametr Hodnota Poznamka

Napéjeni cca 4-8V Orienta¢ni hodnota

Rozliseni cca 2.5mm Odraz, tisk laserovou tiskarnou
Vystupni signal cca 2V p-p Pti 4V napgjeni

Cidlo Vishay DNY70 Mozno pouzit i jiné

Rozméry 30x10x15mm Vyska nad zékladnou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Toto &idlo vzniklo pro potieby konstrukce robota. Cidlo neobsahuje Zadnou inteligenci ani
zesilovaci prvky. Pfedpoklada se, Ze je pfipojeno na vysokoimpedanéni vstup procesoru nebo A/D
prevodniku.

2.2. Zapojeni modulu
Zapojeni je trivialni. V pfipad¢ potieby je mozné zvysit proud LED diodou zménou hodnoty R1.
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2.3. Dulezité poznamky k pouziti

Pti pouziti je tfeba dat pozor na ruseni od motoru. Motory je bezpodmine¢né nutné odrusit alespon
kondenzatorem piimo na motoru (naptiklad 4n7).

Pti vyrob¢ kodového kotoucku na laserové tiskarné je tieba zvolit povrchovou upravu takovou,
ktera neni leskla. Presttiknuti bezbarvym lakem se neosvédcilo. Cerna pak neni (pro ¢idlo)
dostate¢né Cerna.

Za provozu se nesmi se ptili§ meénit vzddalenost cidla a snimaného povrchu. Zména vzdalenosti o
2mm odpovida zhruba rozdilu mezi ¢ernou a bilou. Cidlo je zaostiené na vzdalenost cca 2mm pred
elem ¢idla. Sitka pruhii ¢erné a bilé musi byt minimalné cca 2.5mm. Pokud jsou pruhy hustgji je
vysledny signal pfili§ maly. Je skoro jedno, jak je orientovana spojnice o€icek vii¢i pruhtim.

V podélném i pficném sméru je obdobné rozliSeni.

Vystupni signdl pfi snimani otaceni kola s kddovym kotouckem je sinusovy s rozkmitem cca 2V
Spicka-Spicka. Zpracovani signalu by me¢lo probihat bud’ ¢isté analogové (A/D prevodnikem) nebo
digitalnim vstupem s hysterezi.
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2.4. Zapojeni ¢idla CNY70

Soucéstka obsahuje infracervenou LED diodu a fototranzistor s infracervenym filtrem.
Fototranzistor je to tmavsi ocko.

Marking area

Top view

2.5. Mechanicka konstrukce

Modul se ptipeviiuje pomoci jediného Sroubu. Obrazek zobrazuje konkrétni pouziti ¢idla pro
snimani otaCeni pohonného kola jednoduchého experimentalniho robota.

R1S01A.doc /2007-03-18 / miho / http://www.mlab.cz 3/4



RISO1A IMITLLA R

3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

Optron se osazuje ,,na lezato*. Horni vyvody je tieba prodlouzit. D4 se na to s vyhodou pouzit
dvoupinovy hiebinek (je pékn¢ tuhy a ¢idlo se pak tak snadno neohne).

Reference Nazev

Odpory
R1,R2 560
Odporové trimry
P1 PT6VKO050 50K
Keramické kondenzatory
Cl 100nF
Optrony
Q1 CNY70
Mechanické soucastky
J1 JUMP3
J2 JUMP2
Konstrukcni soucdstky
1ks Sloupek M3x5mm
lks Sroub M3x12
1ks Podlozka M3

3.2. Oziveni

Neni co ozivovat. Stac¢i voltmetr.

Na pokusy se vyborn¢ hodi modul s procesorem ATmega s nahranym pickladac¢em jazyka FORTH

Sam pouzivam amforth, ktery bydli na adrese http://amforth.sourceforge.net/.

Ale to je uz jina pohadka...
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