PIC16F84DIL1801A
PIC16F84SO1801A

MILAB

Moduly PIC16F84DIL1801A a PIC16F84S0O1801A jsou uréeny pro
praci s procesory PIC s 18 vyvody. Tento navod spolec¢né popisuje
provedeni modulu pro procesory v pouzdru DIL a SO.
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1. Technické parametry
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Parametr Hodnota Poznamka
Napajeni +2V az +5V Dle pouzitého procesoru
Spotieba cca 2mA Dle aplikace

Podporované procesory

627, 628, 627A, 628A, 648A
818, 819
83, 84, 84A

A dalsi v pouzdru s 18 vyvody
DIL nebo SO

Rozméry

51x41x 16 mm

Vyska nad nosnou deskou
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2. Popis konstrukce

2.1. Uvodem

Uvedeny modul je jednim z prvnich modulti stavebnice. Obsahuje jen procesor a minimalni obvody
okolo néj. Kromé procesoru jsou na modulu umistény jesté 3 odpory 10k€2 a 3 kondenzatory 10nF.
Modul je bud’ v provedeni pro procesor v pouzdru SO (tedy SMD) nebo pro procesor v pouzdru
DIL (se soklem pro umisténi procesoru).

2.2. Zapojeni modulu

Zapojeni je trivialni a v podstaté neomezuje Skalu moznych aplikaci modulu. Dioda D1 je ochrana
proti prepdlovani. Ob¢ varianty maji stejné schéma.
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2.3. Mechanicka konstrukce

Mechanicka konstrukce je standardni jako u ostatnich modulti. V rozich modulu jsou umistény
Srouby s distancnimi sloupky pro pfichyceni k nosné desce stavebnice.

3. Osazeni a oziveni

3.1. Osazeni

Na misto krystalu je mozno osadit dutinky z precizniho soklu aby byl krystal snadno vyménitelny
za krystal s odlisSnou frekvenci (zejména u varianty DIL).

3.2. Oziveni

Nejprve je vhodné ohmmetrem zkontrolovat, ze spoje vedou a nemaji vzajemné zkraty. Pti
peclivém péjeni neni co ozivovat.
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Reference Nazev Reference Nazev
Odpory Mechanické soucastky
R1, R3, R4, R5 10k SW1 PUSHO050x050
R2 100 J22+J24+]26 JUMP3
Kondenzatory J23+J25+127 JUMP3
C3,C4 22pF J28+J30+J132 JUMP3
C5, C6,C7 10nF J29+J31+J33 JUMP3
Cl1 100nF J21 PIC ISP
C2 10uF/6.3V J1-J9,J10-J18 JUMP 2X9
Polovodice J20+J19 JUMP2X3
D1 I1N4004 Konstrukcni soucastky
Ul PIC16F84-04/P ! A E;fl‘;b M3;‘11Czo’ .
PIC16F84-04/SO > * LEOVY, VAIEOV
hlava
Krystaly 4x Podlozka M3
X1 XTALO50/LG 4x Sloupek M3x5
1x SOKL DIL18 '
"Varianta DIL % Varianta SO
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